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Specjalnos¢ Przedmiot
Maszyny Robocze obowiazkowy
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Wyktady: 2 Cwiczenia: 1 Laboratoria: - Projekty / seminaria: - 5
Jezyk prowadzenia przedmiotu
polski
Prowadzacy:
dr hab. inz. Wiodzimierz Keska
tel. 61 665 2225
e-mail: wlodzimierz.keska@put.poznan.pl
Wydziat:

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu
ul. Piotrowo 3

60-965 Poznan

tel. (061) 665-2357, fax. (061) 665-2402
e-mail: office_dwmtf@put.poznan.pl

Miejsce przedmiotu w programie studiéw:

Przedmiot obieralny w programie studiéw stacjonarnych Il stopnia (magisterskich) dla kierunku
MiBM na Wydziale MRIT ? obligatoryjny dla specjalnosci Maszyny Robocze.

Zalozenia i cele przedmiotu:

Wyrobienie ogdlnej orientacji co do istoty robotyki, zakresu zastosowan robotow w terazniejszej i
przysztej technologii.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
Podstawowe definicje z zakresu robotyki. Budowa typowej maszyny manipulacyjnej. Sterowanie
manipulatoréow i lokalizacja obiektéw manipulacji. Badania symulacyjne robotow. Przyktady
obecnych i przewidywanych aplikacji robotow technologii: budowy maszyn, budowlanej,
rolnictwie i le$nictwie itp.

Przedmioty wprowadzajace i wymagane wiadomosci wstepne:

Mechanika techniczna i teoria mechanizméw, podstawy automatyki, podstawy informatyki,
elektroniki oraz mechatroniki, podstawy technologii budowy maszyn.

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:

Wyktad potgczony z ¢Ewiczeniami i demonstracjami dziatania robotéw, oraz programow
symulacyjnych.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Dwa testy pisemne w semestrze

Bibliografia podstawowa:
1. Craig J. Wprowadzenie do robotyki

Bibliografia uzupetniajaca:
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